CURSO: Engenharia Mecanica

UNIDADE CURRICULAR: Mecanismos Codigo: CEM.032

PERIODO LETIVO: 5° CARGA HORARIA: 60 h

OBJETIVOS
GERAL: Conhecer tipos de mecanismos e seus movimentos.

ESPECIFICOS: Calcular as velocidades em diversos tipos de mecanismos devidas as suas analise
cinéticas.

EMENTA: Introdugdo. Sistemas articulados. Cinematica das maquinas. Cames. Equilibrio dindmico.

PRE-REQUISITOS

CONTEUDOS CH
Introdugao: Conceitos e Notagbes de teoria de mecanismos e maquinas e Classificagcdo dos
mecanismos. 7h
Tipos de Mecanismos. 4h

Elementos Gerais da Analise Cinematica de Mecanismos: Movimentos dos Mecanismos; A
Cinematica; Movimento de Corpo Rigido; Cinematica e suas defini¢cdes; Deslocamento de uma| 7h
Particula e de um Corpo Rigido.

Calculo de Velocidades em Mecanismos Planos: Velocidade de uma Particula e de um
Corpo Rigido; Velocidade Angular e Linear; Expressdo da Velocidade Relativa entre dois
Pontos; A Velocidade Angular como Propriedade de um Corpo Rigido; Centro Instantaneo de
Rotagdo; Mecanismos Conectados por Pinos; Mecanismos com Conexdes Deslizantes;
Grimpagem; Mecanismos Planetarios e Giratérios; Casos Especiais; Teorema de Kennedy e
Centros de Rotacéo Generalizados.

14h

Calculo de Aceleragcoes em Mecanismos Planos: Aceleragdo de uma Particula e de um
Corpo Rigido; Aceleracdo Angular e Linear; Expressdo da Aceleracdo Relativa entre dois
Pontos; Mecanismos Conectados por Pinos; Peculiaridades do Calculo da Aceleracdo em| 12h
Mecanismos com Movimento Giratério; Calculo da Aceleragdo em Mecanismo com Conexdes
Deslizantes; Aceleragéo de Coriolis.

Analise Dinamica de Mecanismos: Forcas de Inércia; Equilibrio Dindmico e o Principio de
D'Alambert; Principio da Concorréncia de Forgcas no Plano; Calculo das Reagbes nas| 10h
Articulagdes; Torque de Inércia.

Cames: Analise e projeto cinematico de cames e seguidores . 6h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM: Aulas Expositivas Interativas; Estudo em grupo com apoio de
bibliografias; Aplicacéo de lista de exercicios; Atendimento individualizado.

RECURSOS METODOLOGICOS: Quadro branco, retroprojetor e projetor de multimidia.

AVALIAGAO DA APRENDIZAGEM:

CRITERIOS: Observagdo do desempenho individual verificando se o aluno identificou, sugeriu e
assimilou as atividades solicitadas de acordo com as técnicas de aprendizagem previstas.

INSTRUMENTOS: Provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos, periddicos, etc.)

Titulo/Periodico Autor Edigdo | Local Editora Ano

107




Projeto de Engenharia Mecénica Joseph E. Shirley, 7° Porto Bookman | 2005
Charles R. Mischke, Alegre
Richard G. Budynas
Mechanics of Machines Doughty, S. Lulu 2005
Cinematica e dindmica dos |ROBERT L. NORTON Porto Bookman | 2010
mecanismos Alegre
Bibliografia Complementar (titulos, periodicos, etc.)
Titulo/Periodico Autor Edigdao | Local Editora Ano
Machines and Mechanisms: David H. Myszka 2° USA |Prentice Hall | 2001
Applied Kinematic Analysis
Theory of Machines and John J. Uicker, Gordon Kh USA Oxford 2003
Mechanisms R. Pennock, Joseph E. University
Shighley Press
Mechanisms and Dynamics of|Mabie, H., H and .
Machinery Reinholtz, C., F. USA Wiley | 1987
Klnematlcs and Dynamics of|[Wilson, C., E. and 3a USA Prentice Hall | 2003
Machinery Sadler, J., P.

. . . . Pearson
Machines & Mechanisms: Applied |\ 12 b, H. 4 USA Higher  |2011
Kinematic Analysis .

Education
Cinematica de mecanismos PIMENTA CLARO J. Almedina

C.; FLORES, Paulo;
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